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OSOVÁ SOUMĚRNOST
Jako příklad osové souměrnosti jsem si vybrala obyčejné kancelářské nůžky.
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Na následujícím obrázku si ukážeme, kde se nachází OSOVÁ SOUMĚRNOST
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STŘEDOVÁ SOUMĚRNOST
Jako příklad středové souměrnosti jsem si vybrala jablko.
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Na následujícím obrázku si ukážeme, kde se nachází STŘEDOVÁ SOUMĚRNOST
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ROTACE
Jako příklad rotace jsem vybrala lustr v našem obývacím pokoji.
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Na následujícím obrázku si ukážeme, kde se nachází ROTACE
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POSUNUTÍ
Jako příklad posunutí (=translace) jsem si vybrala rukojeť na šuplíku
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Kde se nachází TRANSLACE si ukážeme na následujícím obrázku
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